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领奖时间：每周二至周四下
午2：00-4：00

领奖地址：南京新街口正洪
街18号东宇大厦2812室
咨询电话：025-84783537
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现年 !" 岁的威廉斯在

美国东部时间 "# 日上午 "$

时和地面参赛者同时起跑!

所不同 的 是 ! 她 在 贴 着
""!$$$号#的跑步机上参赛$

跑步机两边各装一台笔记本
电脑! 以便她既能看到波士
顿马拉松赛现场! 又能知道

空间站的实时位置$

由于空间站以近时速
%&'% 万公里在太空轨道上绕
地球运行! 威廉斯跑过波士
顿马拉松比赛的路程! 只需
要几秒种$ 当然!跑步机会计
算她实际上跑动 !%公里 "()

米所需时间$

威廉斯去年 " 月在休斯
敦马拉松比赛中以 *小时 %(

分 )+ 秒成绩!获得参加今年
波士顿马拉松赛资格$ 即使
去年 "% 月成为国际空间站
第 "! 期考察组成员!她也不

愿放弃比赛$

于是她突发奇想! 要在
距离地球表面约 **' 公里的
空间站内借助一台跑步机跑
马拉松! 并最终以正式选手
身份参赛$
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在太空跑马拉松! 威廉

斯遇到比其他参赛选手更多
挑战$

威廉斯跑步时要借助
"震动隔离系统%! 以防止跑
步震动整个空间站以及在失
重状态下漂浮$ 这套系统用
绳带固定她的肩部和臀部!

使本已漫长的马拉松对威廉

斯来说更加艰难$

而且不同于地面! 汗珠

在空间站中会粘在威廉斯身
上!增加了跑步不适感$

威廉斯 "" 日对美国新
英格兰体育台记者说&'我有
空就跑%!"练起来有些难!第
一次我几乎 " 公里都跑不
完!腿抖个不停%$

由于跑步机出过故障!

威廉斯"*日接受美联社记者
采访时开玩笑说&"有次我说!

它要是比赛时坏了!我就解脱
了$ 马拉松对我是个大挑战!

对这台机器也是大挑战$希望
我俩都能坚持到底$ %
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"在那东西上跑那么长

时间简直就是一种折磨!%洛
佩斯,阿莱格里亚说!为了给
威廉斯训练时增添点乐趣!

"我们向她扔海绵!转移她的

注意力%$

虽然艰苦! 但威廉斯也

拥有地面参赛者不具备的优
势$ 空间站内温暖如春!威廉
斯只需穿 - 恤短裤跑步$ 而
她的姐姐迪娜(潘地亚和地
面上其他 %&! 万名选手必须
忍受波士顿的阴冷天气!顶

着风雨长跑$

在太空中跑步对威廉斯
身体也有益$ 由于长期失重
状态对宇航员身体健康是巨
大考验!./0/要求空间站所
有成员利用跑步机) 固定自
行车等器械锻炼身体*

威廉斯此前已打破一项

纪录* %月 !日她和洛佩斯,

阿莱格里亚成功完成太空行
走! 从而使自己太空行走累
计时间达到 %% 小时 %+ 分
钟! 成为迄今在太空中行走
时间最长的女宇航员*
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在科幻小说中，机器人的
潜能被无限扩大，它们可以与

人类进行眼神交流、身体接触
并且还能自动适应外界环境，
聪明、灵动甚至超过人类。近
日，由美国麻省理工大学研制
的新一代智能机器人使得这
一切不再只是科幻小说中的
迷人情节。
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这个新型的智能机器人

名叫“多莫”（Domo）。它与
早先的机器人最大的不同在
于它的 “眼睛”———两台与
12台电脑相连的摄像机，这
两只“眼睛”与人类的眼球极
为相像。它的设计师亚伦表
示：“我发现将它的眼睛做成

像人类的眼睛那样，人们就可
以非常容易地捕捉到它目光
注视的方向，这会使人们在与
它交流时感到很舒服。”

这个机器人对人类的脸
部非常敏感，只要他看到人脸
的活动，就会立即将“目光”

锁定在这上面。亚伦表示，这
将为它参与人类的社交活动
提供很大帮助。
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此外 “多莫”还与它的

“前辈”不同的是它拥有触觉。
它的胳膊、双手、脖子上安装有
弹簧，因此可以感知到外界的
力量，并且给予适当的回应。
例如，如果你轻推它的手部，它
的手部就会顺着推力的方向移
动。如果这时你从反方向再给

它很强的推力，“多莫”就会不
满地大叫：“哎呦，痛！”

亚伦说：“将弹簧放置在
这些部位，你就可以感知它的
全身都在顺着你的力量运动。

这样。人类与它的接触就变得
非常安全。”
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另外，“多莫”还可以听

懂人类的语言，并且遵从人类
的指示。亚伦现场给人们演示
了一下。他首先对“多莫”说：
“多莫，你好。”它非常友好地
回以问候。亚伦接着说：“隔
板，多莫。”“多莫”就“走”过
去，用金属的双手抓住隔板。

接着，亚伦又把一包咖啡
豆放到“多莫”的另一只手
中，它目测了一下两手之间的
距离，接着把咖啡豆放到了另
一只手中的隔板上。

亚伦表示，机器人拥有了
这种能力就可以照顾老人或

者丧失活动能力的人们。
美国航空航天局为 “多

莫”的研制提供了第一笔资
金，目前项目组已经又争取到
丰田公司的赞助。亚伦表示，
这样的智能机器人将在生产
线上与工人一起工作，可以提

高生产效率，而且节约劳动
力。 ij
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